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1. Forschungsbedarf 
Hintergrund 

FOM ild - GPS.LAB 

 Forderung nach innovativen Logistikdienstleistern 

 Sicherheit und Transparenz in der Supply Chain 

 Unwissenheit über die Transportprozesse 

 Bedeutung von Echtzeit Monitoring und Controlling nimmt zu 

 Integration über die gesamte Supply Chain meist aufwendig 

 Unabhängiges Tracking & Tracing System zur 

Analyse von Transportprozessen 

 Entwicklung von Werkzeugen, Instrumenten und 

Methoden für unterschiedliche Anwendungsfälle 
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2. Problemstellung 
Beispiel: Ermittlung von THG-Emissionen 
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Lieferant Produzent Händler Kunde 

„Weitergabeproblem“  

          „Strecken-                                Plan = Ist 

            problem“                        bei Touren 

„Verbrauchsproblem“            Technische Angaben                =  realer Verbrauch 

     „Lagerproblem“                Lagerzeiten = CO2 

Bestimmung 

? 
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2. Problemstellung 
Beispiel: Streckenproblem 
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2. Problemstellung 
Beispiel: Streckenproblem 

 Theoretische Berechnung mit durchschnittlichen Entfernungen 

 Keine Berücksichtigung von 

 Umwegen 

 Dynamische Disposition 

 Umfahrungen von Staus 

 HUB-/Depot-Strukturen 

 

 Hohe Varianz von Plan- und Realverbrauch bzw. Emission 

durch Streckenabweichung, ca. 5% (Fernverkehr) bis 25% 

(Nahverkehr) 
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3. GPS.LAB 
GPS Tracking & Tracing System 
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Geräteförderung des Landes 

ild GPS.LAB 

 40 GPS Module zur parallelen Sendungsverfolgung 

 Hochleistungsakkus mit mehr als 72 h Sendungsdauer 

 Ortungsintervall [600 s; 3 km; >45° Richtungsänderung] 

 Starke Sendungsleistung zur Nutzung innerhalb geschlossener 

Kofferaufbauten oder Containern 

 Darstellungs- und Auswertungssoftware zur weiteren Nutzung der 

Messdaten 

 Einrichtung eines GPS.LAB Arbeitsplatzes am ild im Europa-Center; 

Nutzung in der Lehre: Logistik-Master 
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3. GPS.LAB 
 Funktionsweise 
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GPRS GPRS Tower 

Shipment Unit 
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3. GPS.LAB 
Tracking Modul 
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GPS Tracking Modul: 

1. GPS/GPRS-Black-Box 

2. Antenne 

3. Akku 
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3. GPS.LAB 
Software - AIS Mobility Suite 
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4. Pilotsendung 
Ergebnis Sendungsverfolgung DU  UL 
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Art 
Entfernung 

[km] 

Abweichung 

(Luftlinie) 

Abweichung 

(Routenplanung) 

Luftlinie 406 

Routenplanung 509 103 km (+25 %) 

Gemessener Weg (GPS) 536 130 km (+32 %) 27 km (+5 %) 

 Deutliche Abweichungen bereits auf einer 

betrachteten Tour! 

Schenker Deutschland AG 

Europaallee 100 

47229 Duisburg 

Advanced InfoData Systems GmbH 

Söflinger Straße 100 

89007 Ulm 
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4. Pilotsendung 
Differenzierte Analyse DU  UL 
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Schenker Deutschland AG 

Europaallee 100 

47229 Duisburg 

Advanced InfoData Systems GmbH 

Söflinger Straße 100 

89007 Ulm 

Typ 
Luftlinie 

[km] 

Routen-

planung 

Internet 

[km] 

Abweichung 

(Luftlinie) 

GPS- 

Messdaten 

[km] 

Abweichung 

(Luftlinie) 

Abweichung 

(Routen-

planung) 

Gesamt 406 509 25,37% 536,4 32,12% 5,38% 

Hauptlauf 407 515 26,54% 530,5 30,34% 3,01% 

Nachlauf 4,3 5,8 34,88% 11,4 165,12% 96,55% 

 Nachweis des exakt zurückgelegten Weges der 

Verteilerverkehre aufgrund der Dokumentation 

von Fahrtstrecke, Geschwindigkeiten und Stopps 
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5. Forschungsausblick 
Nachhaltigkeit 

 Nachhaltigkeit 

• Es werden sendungsbasiert reale 

Transportstrecken für die CO2-

Berechnung einzelner Transporte 

ermittelt und dazu verwendet eine 

möglichst genaue Ermittlung von 

klimarelevanten Emissionsanteilen 

einzelner Sendungen darstellen zu 

können. 

• Bestimmung von CO2-Emissionen von 

Wirtschaftsräumen (z.B. Häfen) durch 

Identifikation von Eintritt und Austritt 

mittels GPS Positionsortung 

• Nachhaltige Tourenplanung 
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5. Forschungsausblick 
Produktionssteuerung 

 Produktionssteuerung 

• Unterstützung der 

Produktionseinsatzplanung durch 

bessere Synchronisation von Logistik- 

und Produktionsprozessen aufgrund 

von „Real-Time-Darstellung“ 
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Lieferung 
Material 

C 

Lieferung 
Material 

B 

Lieferung 

Material 
A 

Produktion 

3 

Produktion 
2 

Produktion 1 
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5. Forschungsausblick 
Supply Chain Event Management 

Supply Chain Event Management 

• Erhöhung der Transparenz und der 

Sicherheit in vernetzten Lieferketten 

durch Visualisierung der Transportwege 

• Methode: Geofencing 
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5. Forschungsausblick 
Qualitätsmanagement in der Logistik 

Qualitätsmanagement in der Logistik 

• Mystery Shipping zur Bewertung von 

Logistikdienstleistern 

• Auditierung als neuartiges 

Beratungsangebot: 

GPS.LAB als Analyseinstrument 

• Zertifizierung von Logistikdienstleistern 
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Mystery Shipping 

Auditierung 

Zertifizierung 
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